SMART EVO - Uzivatel'ska Prirucka

ELEKTRICKY OVLADAC PRE CERPADLA
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1. VSEOBECNE INFORMACIE

Tato prirucka musi vidy sprevadzat pristroj, ku ktorému patri a musi byt uloZzena na mieste
pristupnom pre kvalifikovanych technikov zodpovednych za pouzivanie a udrzbu systému.
Odporucame instalatérovi/ pouZivatelovi pred pouZitim produktu - starostlivo precitajte pokyny
a informdcie v tomto navode aby sa zabranilo poskodeniu alebo nespravnemu pouzitiu, ¢o
znamena stratu zaruky.

Pred spustenim spotrebi¢a pozorne precitajte priru¢ku a postupujte podla pokynov v ne;j.
Odporucania a pokyny v tejto prirucke sa vztahuju na Standardné pouzivanie vyrobku; v pripade
situdcii, prevadzok alebo konkrétnych aplikacii, ktoré nie su opisané nizsie, kontaktujte nasu
technicku asistenc¢nu sluzbu.

V pripade, Ze je potrebna Ziadost o technicki pomoc alebo nahradné diely, uvedte identifikacny
kod modelu a konstrukéné Cislo uvedené na konkrétnom Stitku.

Nase servisné oddelenie a technickd pomoc su k dispozicii pre akikolvek technickd podporu.

Po prevzati tovaru okamZite vykonajte kontrolu, aby ste sa uistili, Ze zariadenie nebolo
posSkodené pocas prepravy. Nahlaste pripadné abnormality, odporuca sa, aby ste sa u nas
okamzite informovali, najneskér do piatich dni od obdrzania nasho produktu, alebo v pripade
priameho nakupu na podporu - zdkaznicky servis vasho doddvatela.

DoleZité upozornenie: Akékolvek skody spésobené v suvislosti s pouZivanim
tychto pokynov sa nebudu brat do uvahy, pretoZe tieto su len orientaéné.
Pripominame, Ze nedodrZanie pokynov méze spésobit poskodenie veci, alebo
zdravia ludi. Pochopitelne, je nutné v prvom rade dodrZiavanie miestnych
predpisov a / alebo platnych zdkonov.




2. UPOZORNENIA

-

Elektrickd spinacia jednotka SMART EVO sa musi pouZivat iba na ucel a prevddzku, pre ktoru
bola projektovand. Akdkolvek ind aplikdcia a pouZitie sa povaZuju za nevhodné a nebezpecné.

V pripade, Ze v mieste instaldcie, alebo v jeho blizkosti déjde k poZiaru, vyhnite sa pouZitiu
vodnych hasiacich prostriedkov a pouZite vhodné hasiace prostriedky (prach, pena, oxid
uhlicity).

Zariadenie umiestnite mimo zdrojov tepla a na suchom a chrdnenom mieste, dodrZiavajte
deklarovany stuperi ochrany (IP).

Odporuca sa instalovat Specidlne bezpecnostné zariadenie urcené na ochranu napdjacieho
vedenia elektrickej spinacej jednotky v sulade s platnymi normami v oblasti elektrickej energie.
Pred vykonanim prdc na elektrickom paneli alebo na systéme vypnite napdjanie.

Zakazuje sa demontdz casti panelu, pokial nie je oficidlne schvdlend vyrobnou spolocnostou:
Akékolvek nepovolené a neoprdvnené upravy zrusia akékolvek zdruéné podmienky.

KaZdd instaldcia a / alebo udrzba musi byt vykonand Specializovanym technikom, ktory je
obozndmeny s platnymi bezpecnostnymi predpismi. Odporuca sa pripojit zariadenie k u¢innému
uzemnovaciemu systému. Po elektrickom pripojeni systému skontrolujte nastavenie elektrického
panela, pretoZe elektrické cerpadlo by sa mohlo spustit automaticky.

Vyrobca aj doddvatel sa povazZuje za zbaveny akejkolvek zodpovednost i v pripade:

- nesprdvnej instaldcie;

- pouzivanie persondlom nevyskolenym pre sprdavne pouZivanie zariadenia;

- vdZne nedostatky v planovanej udrzbe;

- pouzivanie nahradnych dielov, ktoré nie su origindlne alebo nie su Specifické pre model;
- neoprdvnené upravy alebo zdsahy;

- Ciastocné alebo uplné nedodrZanie pokynov



3. VSEOBECNY OPIS

e Jednofdzovy napdjaci zdroj 100-240Vac 50/60 Hz (SMART EVO-Mono);

e Trojfdzovy napdjaci zdroj 100-240Vac alebo 310-450Vac 50/60 Hz (SMART EVO-Tri);
e Vstupy G/ P1 a G/ P2 normdlne otvorené pre prikaz start;

e 3 vstupy pre sondy s jednym polom (C-MIN-MAX);

® Vstupy T1 a T2 pre termokontakt motora;

e Vstup G.A. normadlne otvorené pre aktivaciu alarmu;

e Tlacidla AUTOMATIC-0-MANUAL (nearetované);

® DIP-SWITCH 1 urovnriovy poplachovy signdl z vstupu sondy;

e Voli¢ DIP-SWITCH 2 oneskorenie amperometrického zdsahu 5/10 sekund;

e Voli¢ DIP-SWITCH 3 nastavenie alarmovych vystupov;

® Prepinac DIP-SWITCH 4 umoznujuci resetovanie alarmu pomocou motoru klikon;

e Voli¢ DIP-SWITCH 5 plnenie / vyprdzdriovanie alebo natlakovanie;

® Prepinaé DIP-SWITCH 6 samocinny spina¢ (plniaci start / stop);

® Prepinaé¢ DIP-SWITCH 7 umozZiiuje aktivdciu oneskorenia karty vrdtit do siete;

® Prepinac DIP-SWITCH 8 umoznujuci vymenu motora;

e Zelend LED indikdcie pritomnosti / vypadku siete alebo nesprdvny sled fdz;

® 2 zelené LED indikujuce automatické uloZenie;

e 2 zelené LED indikujuce aktivne motory;

e Cervend LED Alarm hladin zo sond alebo vstupu G.A.

e 2 Cervené LED diody pre alarm motora v pripade pretaZenia / minimdlneho prudu;
e 2 cervené LED diédy alarmu indikujuce aktivdciu termokontaktu motora;

® Elektronickd kontrola maximdineho prudu pre pretaZenie s asistovanou kalibrdciou;
® Elektronicka kontrola minimdlneho prudu pre suchy chod s asistovanou kalibrdciou;
e Automatické resetovanie alarmu minimdlneho prudu;

® Pomocnd motorovd ochrana s tavnymi poistkami;

e Kumulativny alarmovy vystup so suchym kontaktom (odporova zdtaz NC-C-NO - 5A / 250V);
e Kumulativny alarmovy vystup v napdti (12Vdc / 100mA);

e Hlavny vypinac so zamkou dvierok;

® Predpriprava pre rozbehovy kondenzdtor pre jednofdzové prevedenie (nie je sucastou
dodavky);

e ABS box, IP55;

e teplota okolia: -5 / + 40 ° C;

e Relativna vihkost 50% pri 40 ° C (nekondenzaénd).



4. INSTALACIA

Skontrolujte, ¢i napatie elektrickej siete zodpovedda napatiu uvedenému na stitku elektrickej
spinacej jednotky SMART EVO a na pripojenom motore. Taktiez vykonajte uzemnenie pred
akymkolvek dalSim pripojenim.

SMART EVO -Mono » 1~100-240Vac 50/60Hz
SMART EVO -Tri » 3~100-240Vac o 3~310-450Vac 50/60Hz
Napajacie vedenie musi byt chranené prudovym chrani¢com

Elektrické kable do prislusnych svoriek utiahnite pomocou nastroja vhodnej velkosti
aby nedoslo k poskodeniu upevnovacich skrutiek. Budte zvlast opatrny, ak pouZzivate elektricky
skrutkovac.

Elektrickd spinacia jednotka je ur¢ena na montdz na stenu pomocou skrutiek a hmozdiniek
pomocou otvorov v rohoch skrinky alebo montaZznych konzol, ak su pribalené.

Zariadenie namontujte na miestach, ktoré reSpektuju stupen krytia a chrante krabicu pred
posSkodenim pri vitani otvorov na uloZenie kablovych vyvodiek. Otvory pre vyvodky
odporucame vyvritat este pred montazou na stenu.

Vyhnite sa pouzivaniu viacZilovych kablov, v ktorych su vodice pripojené k réznym inym
indukénym a silovym zataZeniam a signalnym vodi¢om, ako st sondy a digitalne vstupy.
Znizte dizky pripojovacich kablov ¢o najviac, aby sa zabranilo tomu, Ze vedenie vytvori
Spirdlovity tvar, ktory je Skodlivy pre mozné indukéné Gcinky na elektroniku.

Vsetky vodice pouZivané v elektroinstalacii musia byt primeraného prierezu, aby uniesli
pradové zatazenie, ktoré maju prenasat.



5. SVETELNA INDIKACIA A OVLADANIE

Trvalo svietiaca zelend LED - pritomnost sietového napatia
Zelena LED blikajuca - chyba faza, alebo nesprdvna sekvencia faz
Zelena LED vypnuta - zariadenie nie je napajané;

Trvalo svietiaca zelend LED — elektrické ¢erpadlo v prevadzke
Zelend LED blikajuca rychlo (1 sekundu) - kontrola minimdalneho prudu aktivovana.
Zelené LED vypnuta - elektrické ¢erpadla v pohotovostnom rezime.

" Trvalo svietiaca Eervend LED - zasah tepelnej ochrany v motore
Cervena LED pomaly blikajuca - porucha ,minimalny prad“
Cervena LED rychlo blikajuca (1 sekundu) kontrola minimalneho prudu je neaktivna

Trvalo svietiaca ¢ervend LED - alarm zo sondy hladiny
Blikajuca ¢ervend LED —alarm zo vstupu G.A.

Trvalo svietiaca ¢ervend LED - alarm prehriatia motora s ru¢nym resetom
Blikajuca ¢ervena LED - alarm prehriatia motora s automatickym resetom

Ovladacie tlacidlo AUT pre zapnutie automatického rezimu. (stlacte kratko)
Ovladacie tlacidlo AUT na resetovanie alarmov (stlacte na 2 sekundy)

i Trvalo svietiaca zelena LED — automaticka prevadzka aktivna.

Zelena LED pomaly blikajuca — ReZim kalibracie pridu motora (Min / Max)
Zelend LED vypnutd - automatickd prevadzka je vypnuta.

@ Tlacidlo ,,0“ na zastavenie motora, alebo zapnutie pohotovostného rezimu

@ tlacidlo MAN - Rucné ovladanie




6. VSTUPY A VYSTUPY

T1 | Normalne otvoreny vstup pre termokontakt 1. motora (prehrievanie).
T2 | Normalne otvoreny vstup pre termokontakt 2. motora (prehrievanie).
C-MIN - VSeobecny vstup uréeny pre hladinové sondy alebo plavdkovy spina¢ minimalnej
MAX - hladiny (spojenie medzi C a MAX). prepina¢ DIP-SWITCH 5, ak sa pouZivaju iba
vstupy G / P1.
Normadlne otvoreny vstup pre aktivaciu motora z tlakového spinaca alebo z
G/P1. plavaka. Pri aktivnom striedani pri kazdom povelee sa spusti iba jeden motor v
striedani.
Normalne otvoreny vstup pre aktivaciu motora z tlakového spinaca alebo z
G / P2 | plavéaka. Pri aktivnom striedani pri kazdom povele k rozbehu spusti obidva motory
bez ohladu na stav vstupu G / P1.
G.A. | Vstup pre aktivaciu alarmu je v normdalnom stave otvoreny.
Kumulativny poruchovy vystup so suchym kontaktom (odporova zataz 5A - 250V)
pre:
ouT - Alarm Urovne pomocou sond (volitelny prepinac DIP 1).
ALARM - vstupny alarm G.A.
(NC-C-NO) | - Alarm-porucha nadpradu motora.
- Alarm-porucha minimalneho priddu motora.
- Alarm-porucha prekrocenia teploty motora.
BUZZ +/- | Vystup napétia 12Vdc - 100mA (pozri DIP SWITCH 3).
L/S-faza motora 1
N / R - neutral motora 1
ouT AVV - Pocnuc kondenzatorom na Stvorcovom paneli
MOTOR 1
010 T1 (1. stykac) - motor U faza 1
T2 (1. stykac) - motor fazy V 1
T3 (1. stykac) - motor Phase W 1
L/S -faza motora 2
N / R - neutral motora 2
ouT AVV - Pocnuc kondenzatorom na Stvorcovom paneli
MOTOR 2

T1 (1. stykac) - motor U faza 2
T2 (1. stykac) - motor fazy V 2
T3 (1. stykac) - motor Phase W 2

- -

Uzemnenie




7. NASTAVENIA DIP-SWITCH
Nastavte prepina¢ DIP-SWITCH na zakladnej doske.

7.1 DIP-SWITCH 1 - signalizacia poruchy zo vstupu hladinovych sond

OFF | ¥ Signalizacia poruchy — hladiny zo vstupu sondy je vypnuta.

ON A\ | Signalizacia poruchy — hladiny od vstupnych sond povolena.

DIP-SWITCH 1 umoznuje zapnut signalizaciu poruchy zo sondy minimalnej hladiny, alebo z
plavakového vstupu (vstup C-MIN-MAX).

V polohe vypnuté, zmena stavu vstupného signdlu nezaznamena Ziadny poruchovy signal.
V polohe ON, zmena stavu vstupného signalu v zavislosti od funkcie vyprazdriovania alebo
plnenia zahfia signalizaciu poplachu na paneli a aktivaciu vystrazného vystupu na suchych
kontaktoch a poruchového napatového vystupu.

7.2 DIP-SWITCH 2 - oneskorenie ampérometrickej ochrany

OFF | W | Oneskorenie zasahu ampérometrickej ochrany motora 5 sekund.

ON A\ | Oneskorenie zasahu ampérometrickej ochrany motora 10 sekund.

DIP-SWITCH 2 umozniuje vybrat ¢as oneskorenia zasahu termickej prudovej ochrany
V polohe OFF vypnuté ¢as oneskorenia zasahu termickej prddovej ochrany je 5 sekind.
V polohe ON, zapnuté ¢as oneskorenia zasahu termickej pridovej ochrany je 10 sekind

7.3 DIP-SWITCH 3 - Nastavenie poruchovych vystupov

OFF | W | Pre akykolvek vygenerovany alarm aktivuje reléovy vystup a vystup 12Vdc.

Pre akykolvek generovany alarm aktivuje reléovy vystup.

ON A Pre poruchu signalizovanu zo vstupu G.A. aktivuje reléovy vystup a 12Vdc vystup.

DIP-SWITCH 3 umozniuje oddelenie vystrazného vystupu relé so suchymi kontaktmi a
poruchového vystupu 12Vdc.

V polohe OFF sa pre akukolvek poruchu aktivuje relé vystup suchého kontaktu a poruchovy
vystup 12Vdc.

V polohe ON sa pre akukolvek poruchu aktivuje poruchovy vystup so suchymi kontaktmi (bez
vystrazného vystupu 12Vdc). Pre vstup G.A. sa aktivuje vystup poruchy so suchymi kontaktmi
sucasne poruchovy vystup 12Vdc.




7.4 DIP-SWITCH 4 - Povolenie resetovania alarmu zo zabudovanych
termokontaktov motora

OFf | W | Porucha ,prehriatie motora“ v rezime s manudlnym RESETOM

ON A\ | Porucha ,prehriatie motora“ v rezime s automatickym RESETOM

DIP-SWITCH 4 umoznuje zvolit, ¢i sa musi porucha prehriatia motora zadana vstupmi T1 a T2
manualne vynulovat a to stlacenim tlacidla AUT, alebo sa resetuje automaticky.

V polohe OFF v pripade prehriatia motora je reset ru¢ny.

V polohe ON je oneskorenie tepelného vypnutia 10 sekind.

7.5 DIP-SWITCH 5 - Plnenie / vyprazdrnovanie

OFF | W | Funkcia hladinovych sond v rezime , doplfianie”

ON A\ | Funkcia hladinovych sond v rezime ,vyprazdriovanie”, alebo ,tlakovanie!

DIP-SWITCH 5 umoZriuje vybrat, ¢i sa vstup C-MIN-MAX sondy pouZiva v rezime
vyprazdniovania alebo plnenia.

V polohe OFF (plnenie) vstup bude aktivovat zapnutie bez pritomnosti vody na sondéch.

Vstup C-MIN-MAX pre zapnutie systému musi byt otvoreny.

Ak pouzivate ovladanie zapnutia / vypnutia s plavakovym spinacom, pouzite vstup C-MAX.

V polohe ON (vyprdzdnenie, alebo tlakovanie) vstup bude pouzity na aktivovanie v pritomnosti
vody. Vstup C-MIN-MAX musi byt zatvoreny aby sa systém aktivoval. Ak pouZivate ovladanie
zapnutia/vypnutia s plavakovym spinacom, pouZite vstup C-MAX

Délezité upozornenie: Ak nechcete pouzivat kontrolu minimalnej irovne, prepojte svorky
vstupu C-MAX.

7.6 DIP-SWITCH 6 Aktivdcia reZimu pre ¢erpanie odpadovej vody (plavdky pre
spustenie / zastavenie)

OFF | W | Funkcia hladinovych sond v rezime ,,dopfﬁanie”

ON A\ | Funkcia hladinovych sond v rezime ,vyprazdniovanie”, alebo ,tlakovanie!

DIP-SWITCH 6 umoznuje aktivovat rezim Start/stop plavakovych spinacov pre aplikacie
odcéerpavania odpadovych véd.

Ak chcete ovladaciu jednotku SMART EVO 2 pouzivat v tomto rezime, musite pripojit
zastavovaci plavak k vstupu C-MAX a Startovacie plavaky na svorky G / P1.a G / P2.

V polohe OFF je vyradena funkcia zapinacich/vypinacich plavdkovych spinacov.

V polohe ON je aktivovana funkcia zapinacich/vypinacich plavakovych spinacov.

Délezité upozornenie: Nepovolit v systémoch tlakovania.

Aktivujte reZim vyprazdnovania iba vtedy, ked' sa vstup C-MIN-MAX pouziva s plavakmi
alebo hladinovymi sondami.
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7.7 DIP-SWITCH 7 - Povolenie oneskorenia aktivdcie ovlddacej jednotky v
désledku obnovy napdjacieho napdtia po vypadku siete.

OFF | W | Deaktivacia funkcie oneskorenia po vypadku siete

ON A\ | Aktivacia funkcie oneskorenia po vypadku siete

DIP-SWITCH umoziuje aktivaciu funkcie umoziujucu oneskorenie Startu v pripade vypadku
napdjania.

V polohe OFF sa pri obnoveni napajania ovladacia jednotka SMART EVO okamzite aktivuje. V
polohe ON (Zapnuté) sa po obnoveni napdajania ovladacia jednotka SMART EVO aktivuje az po
30 sekundach.

Doélezité upozornenie: po vypadku napajania sa panel opatovne aktivuje a zachova sa
predtym nastaveny rezim AUT-0-MAN.

7.8 DIP-SWITCH 8 — Povolenie rezimu ,striedania”“ motorov

OFF | W | Deaktivacia refimu striedanie

ON A\ | Aktivacia rezimu striedanie

DIP-SWITCH 8 umoziuje automatické prepinanie chodu motorov - striedanie.

Ak je zvoleny stav ON, tato funkcia znamen3, Ze pri kazdom zopnuti plavakového spinaca na
svorkach G / P1 sa striedaju motory 1 a 2 a v pripade Ze st zopnuté stucasne aj svorky G / P2
spustia sa oba motory sucasne (Spi¢kovy vykon)

Ak je aktivovany rezim ,striedanie”, potom sa strieda motor pri kazdom zopnuti na svorkach
G/P1 a tiez strieda motory v pripade, Ze nastane stav:

e Prudové pretazenie motora

e Pohotovostny rezim jedného z motorov

e Nedostatok vody s ndslednym automatickym resetom

Ak je potrebné priame ovladanie motorov, deaktivujte reZzim striedania, potom bude zopnutie
svoriek G/ P1 priamo a nezavisle riadit chod motora 1 a svorky G / P2 priamo a nezavisle riadit
chod motora 2.
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8. NASTAVENIA TRIMEROV

8.1 TRIMMER SENS. PROBE - nastavenie citlivosti hladinovych senzorov

Pomocou trimeru "SENS. PROBE " = ,Citlivost sond” méze byt
upravena citlivost tak, aby sa prispdsobila vodivosti kvapaliny, preto
musi byt zvySend v pripade, Ze kvapalina ma slabd vodivost.

4 5 ¢

SENS. PROBE

8.2 TRIMMER MIN - zasah ochrany na minimdlny prud

7_[8 1 93] 11[29] Pomocou trimera "MIN" je
5[19] ' 13[27] mozné regulovat minimalny

prud motora pre ucely
3[,-']\> (}\ -\—15[89] ochrany proti chodu na
1[15]=~ &) L17[31]
eI

sucho vtedy, ak chcete tuto
dodatocnu ochranu, alebo
vobec nechcete pouzivat

MOTOR PROT.

MIN
sondy, ¢i plavaky minimalnej hladiny.

Ak je povoleny, tento parameter umoznuje automaticku reaktivaciu kvoli nedostatku vody s
automatickym resetovanim kazdé 2 minuty prvych 15 pokusov, potom sa uz pokusy uskutocnia
kazdych 5 minut.

KALIBRACIA - Pre vstup do reZimu asistovanej kalibracie stlacte a podrzte tla¢idlo "0" motora 1
pri zapnutom hlavnom napajani ovladacej jednotky SMART EVO. Zelené tlac¢idlo "AUT" zaéne
blikat.

Spustite motor pomocou tlacdidla "MAN" a toéte pomaly trimer v smere hodinovych ruciciek
(pocnuc od 1A), az kym sa pocas prevadzky motora zapne zelena kontrolka indikujuca ¢innost
Cerpadla.

Ovladanie moze byt deaktivované otocenim trimera na hodnotu ,MIN“v pripade pouZitia
vstupu C-MIN-MAX so sondami, alebo plavakovym spinaéom.
Pri deaktivacii zrychlene zablika ¢ervena LED indikujica prehriatie motora, kratko na 1 sekundu.

Doélezité upozornenie:

Pre vykonanie kalibracie na minimalny prad je nutné aby ¢erpadlo bolo
ponorené a cerpalo vodu! Prevadzka na prazdno neumozni korektnu
kalibraciu.

12



8.3 TRIMMER MAX - Zasah nadprudovej ochrany

8lec] 1@[,_3'-1] 12[8] Pomocou trimera "MAX" je

&[20] \(\/O*%( 14[2d] ’5 mozné regulf)vvat' maximalny prud
4[ ,B]:C 16[30] g motora pre Ucely ochrany pred
2[ ,5] f: 7\18[38] % pretazenim.
: —
=

MHX

Maximalny prad moze byt nastaveny dvoma sp6sobmi:
- Menovity prad motora.
- Asistovana kalibracia.

8.3.1 Menovity prud motora

Ak pozndte menovity prid motora (Udaj na typovom Stitku motora), nastavte trimer na
hodnotu = menovity prud + 15% Orientujte sa podla stupnice vytla¢enej na doske pod
trimerom.

8.3.2 Automaticka kalibracia maximdlneho prudu

Ovladacia jednotka SMART EVO musi byt zapnuta.

Stlacte a podrzte tlacidlo ,,0“ motora Cislo 1 a zelena LED kontrolka pri tlacidle ,,AUT” zaéne
blikat.

Spustite do prevadzky motor €. 1 tlac¢idlom ,,MAN“ a pomaly otacajte trimerom ,,MAX“ v smere
hodinovych rudiciek (po¢ntc od 2A) az kym sa pocas prevadzky motora zapne ¢ervend kontrolka
tepelnej ochrany.

Cervend kontrolka LED signalizuje, Ze nastaveny prud je o 15% vy$si ako prud absorbovany

motorom.

Doélezité upozornenie:

Pre vykonanie kalibracie na maximalny prud je nutné aby cerpadlo bolo
ponorené a cerpalo vodu! Prevadzka na prazdno neumozni korektnu
kalibraciu.

Odoberany prud éerpadla musi byt v rozsahu pouZitého typu ovladacej
jednotky SMART EVO ( 2-16A, alebo 16-32A)

POZOR!
Vidy kalibrujte cerpadlo v stilade s maximalnym priadom specifikovanym na
elektrickej ovladacej jednotke SMART. Prekrocenie maximalnej zadanej

» prahovej hodnoty pradu automaticky zrusi zaruku!
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9. POPIS ZAKLADNEJ DOSKY

kontakty na konektor plochého Motor €.1
pripojenie signalizacie vodita DIP prepinac trimery MIN a MAX
poruchy s nap. 12V k synoptickému prudu
Motor ¢.2
trimery MIN a MAX
pradu
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10. STANDARDIZOVANE ELEKTRICKE SCHEMY

10.1 SMART EVO 2 jednof
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11. STANDARDNE SPOSOBY ZAPOJENIA

11.1 Schéma pripojenia svorkovnice SMART EVO2/230V -1 ~

DOSKA SMART EVO 2 JEDNOFAZOVA
PRIPAJACI DIAGRAM

HH

H I_I pripdjacie kontakty pre
rozbehové kondenzatory

2 o[ 2[0 @ 2|0 2|2 2|0 2|0 @ 2|¢ @ 2|2 @ @| |2 2| |2 @ @]

T1 T2 € MINMAX G/P1 G/P2 GA. NC C NO L/S N/RAVV L/S N/Raw N/RL/s L L _L
CLICSON CLICSON L G.min-! Poruchovy kont(OUT MOTOR 1 OUT MOTOR 2  SUPPLY
I 1 1 I 1 1 I 1 1 | 1 I 1 1 1 1 1 I
| J | J L ) L J L ; J L T ] | J
- 2 ~ o QO - > . @
z 2 £ o .CQL 2 £ o= 'S VVSTUP K MOTORU 1 0 O
EU 50 @« & & S 5 1~230V+/-10%
S | -1 . : ) » £ S
=20 =4 -0 > > < 5 2
t v Lo 8 £ g <= 2 )
S - =N S & G I S~ @ VYSTUP K MOTORU 2
= z @ o — ~ o2 2 x
g x o ° > = = 270 =3 1~230V +/- 10%
SE 2B 82 BEEf B3 5= 28 o 0 O
o o = (U X @© - D
w g w g E '_>‘l S E 'S :‘E N > —_—
Ta 85 S £ 5 S —
o w QAo N @ Napdjanie - vstup

1~230V +/- 10%

11.2 Schéma pripojenia svorkovnice SMART EVO/400V -3 ~

DOSKA SMART EVO 2 TROJFAZOVA
PRIPAJACI DIAGRAM

ovladanie ovladanie
stykaca 1 stykaca 2
2 2|2 2|0 2 2|0 0|2 0|2 2|2 @ 2| [@ Q]| |2 Q|20 @ Q]
T1 T2 € MINMAX G/P1 G/P2 GA. NC C NO L/SN/R L/SN/R N/RLs T L L L
CLICSON CLICSON . G.MIN - Poruchovy kontakt SUPPLY
| 1 | 1 || 1 Ll 1 1 1 Ll 1 I 1
2z sz . 3 3 5 z [000Q000Q[@ © O
S ow = & 5 = s
°od 28 @ : 2 3 2 g
i . ) -y & 8B @ STYKAC 1 STYKAC 2
E o Lo 5 S 2 S = 8 =
S - =~ - ] K R @
3 S 2 e = 2% S ¥
se 8P 2% *s Ty 28 2§ %) "@
= = & = o c O ®© o> c x b %
o o R ©
fz Bz FF IE is iz
o S s S v Y,
as @aa N @ VYSTUP VYSTUP Napdjanie - vstup
MOTORA 1 MOTORA 2

3~400V +/- 10%
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12. PRIKLADY POUZITIA

@ @ Plavdk minimalnej hladiny Pripojte k vstupu
@ q q C-MAX

0 = (2) SPINACE TLAKU Pripojte k vstupom G / P1 a
G/P2

@

@ Plavak minimalnej hladiny Pripojte k vstupu
C-MAX

@ Plavak pre striedanie pripojte ku svorkam G
/P1

@ Plavak pre pridavanie dalSieho ¢erpadla
pripojte ku svorkam G / P2

@Plavék vypinacej hladiny pripojte ku svorkam
C-MAX

@Plavék striedania (prvy stupen) pripojte ku
svorkdm G / P1

@Plavék pridavaci (druhy stupen) pripojte ku
svorkam G / P2

@Poruchov{l plavak / pre vysoku hladinu
pripojte ku svorkam G.A.
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13. STANDARDNE ROZMERY

13.1.Rozmery SMART EVO jednofdzova verzia
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13.1.Rozmery SMART EVO jednofdzova verzia
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14. DIAGNOSTIKA

PROBLEM

Kontrola/ Riesenie

Ovl. jednotka SMART je
pod napdtim, ale
nefunguje

v automatickom reZime

-Skontrolujte, Ci je zelené svetlo na tlacidle AUT zapnuté, v opacnom
pripade stlacte tlacidlo.

Ovl. jednotka SMART je
v automatickom
reZime, ale nespusta
Cerpadla

-Overte, Ci st vstupy G/ P1, G/ P2 a C-MIN-MAX zatvorené.
-Skontrolujte funkénost plavdkov.

-Skontrolujte, Ci su vstupy NO zatvorené.

-Skontrolujte v jednomfdzovom modeli, ¢i svorky L/Sa N /R na
vystupe motora st 230 V ~, alebo v trojfdzovom modeli, Ze v svorkdch
L/Sa N /R na vystupe motora je pritomné napdtie 400 V ~
napdjanie cievky stykaca.

-Skontrolujte nastavenia prepinaca DIP-SWITCH (pozri stranu 9-11).

Pri rozbehu ¢erpadla
naskoci porucha
pretaZenie/ termickd
ochrana

-Skontrolujte kalibrdciu trimera MAX, ¢i je spravne nastaveny prud o
15% vyssi nez je nomindlny prud motora (vid'strana 13).
-Skontrolujte, ¢i je dostatocny Cas oneskorenia aktivdcie tepelnej
ochrany (DIP SWITCH 2). (pozri stranu 9-11).

Nenaskoci porucha
pretaZenie/ termickd
ochrana

-Skontrolujte kalibrdciu trimera MAX, Ci je sprdvne nastaveny prud o
15% vyssi neZ je nomindlny prud motora (vid'strana 13).

Napdtovy vystup
nedoddva 12V DC

-Skontrolujte, Ci je kontakt G.A. uzavrety v stave poruchy.
-Skontrolujte nastavenie prepinaca DIP-SWITCH 3.(pozri stranu 9-11).

Ovl. jednotka SMART je
v poruche ,prehriatie
motora”

-Skontrolujte, Ci su svorky na vstupe T1 a T2 prepojené, ak motory
Cerpadla nie su vybavené termokontaktom.
-Skontrolujte nastavenie prepinaca DIP-SWITCH 4.(pozri stranu 9-11).

Nerozsvieti si Ziadna
z kontroliek na panel

-Zabezpecte, aby bol sprdavne vlioZeny spojovaci plochy kabel

k synoptickému panelu.

-Zabezpecte, aby hlavny vypinac bol v polohe ON.

-Overte, i vstupné napdtie 230V ~ alebo 400V ~ je pritomné na
vstupnej svorkovnici.

- Ubezpecte sa, Ze poistky su funkcné.
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15. GENERALNE PODMIENKY

15.1 Zaruka

Zaruka na vyrobok podlieha vSeobecnym podmienkam predaja spolo¢nosti Elentek S.r.l.
Uznanie zaruky je spojené s dokladnym a preukdzanym dodrZiavanim metdd pouZivania
obsiahnutych v tomto navode, ako aj s uplatfiovanim platnych mechanickych, hydraulickych a
elektrotechnickych predpisov a pravidiel.

Na vSetky produkty sa vztahuje 12-mesacna zaruka, ktora pokryva vsetky vyrobné chyby nasich
vyrobkov a zahfria vymenu / opravu chybnych casti.

Zaruka zanika v nasledujucich pripadoch:

- manipuldcia s jednotkou SMART (svojvolné Upravy bez predchadzajuceho povolenia);

- porucha sp6sobena poruchou alebo nedostatocnou ochranou a / alebo chybou pripojenia;

- porucha sp6sobena prekrocenim limitnych hodnot;

- normalne opotrebovanie panelu prevadzkou;

- nedodrziavanie predpisov vydanych persondlom zodpovednym za zavedenie prevadzkovych
predpisov;

- ndhodné priciny, prirodné katastrofy akéhokolvek druhu, ako su poziare, zaplavy, voda,
prepatie v sieti, alebo blesk;

Vadny materidl musi byt doruc¢eny do vyrobného sidla spolo¢nosti Elentek S.r.l., ktora si
vyhradzuje nezpochybnitelny Usudok o pri¢ine zavady.

Zaruka zahfia len na obnovenie vlastnosti vyrobku a nezahfiia Ziadne Skody na osobdch, alebo
majetku.

15.2 Udriba

SMART EVO nevyzZaduje akukolvek bezna udrzbu, ak sa pouZiva v ramci vymedzenych
perametrov pouzivania a v sulade s pokynmi uvedenymi v tejto prirucke.

Mimoriadna Gdrzba alebo opravy musia byt zverené autorizovanym servisnym strediskam.

Pri opravach pouzivajte iba origindlne nahradné diely.

Vyrobca odmieta zodpovednost za poskodenie os6b, alebo zvierat v désledku udrzby vykonanej
neopravnenym personalom alebo neorigindlnymi materidlmi.

15.3 Likvidacia

Pri demontaZi a zoSrotovani prisne dodrZiavajte miestne predpisy o recyklacii a odpadoch.
Odporuca sa vsak pouzivat diferencovanu likvidaciu réznych materialov - triedenie.
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16. Vyhldsenie o zhode

ELENTEK Srl con sede in via A. Meucci, 5/11 - 35028 Piove di Sacco (PD) ITALIA, dichiara sotto la
sola propria responsabilita che la macchina:
Serie SMART EVO
installato e utilizzato nei modi e per gli scopi descritti nel manuale d'uso e istruzione, &
conforme a quanto previsto dalle direttive comunitarie e relative modifiche:
++ Direttiva Europea 2014/35 UE

+» Compatibilita Elettromagnetica 2014/30 UE e successive modifiche e conformi alle
seguenti norme tecniche:

e EN 61439-1 e EN 55014-1
e EN 61000-3-2 e EN 61000-3-3
Piove di Sacco, 10.01.2018 LEGALE RAPPRESENTANTE

Juth 2,

Michele Borgato

ELENTEK Srl so sidlom via A. Meucci, 5/11 - 35028 Piove di Sacco (PD) ITALIA, Vyhlasuje na svoju
vlastnu zodpovednost, Ze zariadenie

Serie SMART EVO
inStalované a pouzivané sposobom a na ucely opisané v pouzivatelskej prirucke a v ndvode na
pouzivanie, je v stlade s ustanoveniami smernic EU a stvisiacimi Gpravami:

+»* Eurdpske nariadenie 2014/35 UE

o,

% Elektromagneticka kompatibilita 2014/30 EU a nésledné zmeny a doplnenia v stlade s
nasledujicimi technickymi normami:

e EN 61439-1 e EN 55014-1
e EN 61000-3-2 e EN 61000-3-3
Piove di Sacco, 10.01.2018 Pravny zastupca

Jgh 2,

Michele Borgato
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